Датчики робота Mindstorms EV3.
В набор Mindstorms  EV3 входят: 
1 - ультразвуковой датчик;

2 - датчик цвета; 
3 - гироскопический датчик;

4 - два датчика касания;

5 - три электро серво мотора (два больших сервомотора, и один средний сервомотор).
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	Ультразвуковой датчик расстояния
По принципу работы: эхолот. Определяет расстояние до предмета.

К основной функции ультразвукового датчика EV3 добавилась еще одна - он также может "слушать" ультразвуковые колебания, испускаемые другими датчиками ультразвука. 

· Может измерять расстояние в диапазоне 3 - 250 см.
· Точность измерений : +/- 1 см
· Дискретность результата измерений: 0.1 см.
· Может быть использован для поиска других активных ультразвуковых датчиков (режим прослушивания)
· Красная LED подсветка вокруг "глаз"
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	Датчик цвета
Датчик цвета EV3 различает 7 цветов и может определить отсутствие цвета. Может работать как датчик освещенности. 

· Измеряет отраженный красный свет и окружающее освещение

· Способен определять различия между белым и черным или цветами: синим, зеленым, желтым, красным, белым и коричневым

· Частота работы: 1 кГц
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	Гироскоп
Гироскопический датчик EV3 распознает положение в пространстве. измеряет вращательное движение робота и изменение его положения. 

(определяет, на сколько градусов повернул робот)

· Может использоваться для определения текущего направления вращения

· Точность: +/- 3 градуса на 90 градусов оборота (в режиме измерения наклона)

· Может определить максимум 440 градусов/c (в режиме гироскопа)

· Частота работы: 1 кГц
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	Датчик касания (2 шт)
· Датчик касания EV3 очень похож на датчик предыдущей версии. Он определяет, когда кнопка нажата или отпущена, также он может подсчитывать одиночные или многократные нажатия.
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	Большой серво мотор
Большой сервомотор EV3 очень похож на предыдущую версию мотора NXT, однако корпус мотора стал чуть больше (виртуально он теперь занимает 14x7x5 отверстий против бывших 14x6x5). Также были изменены места крепления моторов и их тип. 

· Максимальные обороты - 160- 170 об/мин.
· Заданный крутящий момент - 40 Н/см
· Реальный крутящий момент - 20 Н/см.
· Встроенный датчик угла поворота (энкодер) мотора с точностью 1 градус
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	Средний серво мотор
Средний сервомотор EV3 основан на PowerFunction моторе аналогичного размера. Дополнительное место потребовали только датчик угла поворота и порт для подключения. Этот мотор отлично подойдет для работы под низкими нагрузками и высокими скоростями. 

· Максимальные обороты - 240- 250 об/мин.

· Заданный крутящий момент - 12 Н/см

· Реальный крутящий момент - 8 Н/см.

· Встроенный датчик угла поворота (энкодер) мотора с точностью 1 градус

· NXT датчики, моторы и кабели совместимы с EV3, таким образом все ранее построенные роботы могут управляться новым блоком.


Программируемый блок EV3 (блок  управления)
Основной блок EV3 служит центром управления и энергетической станцией для вашего робота. 

Этот блок содержит программу управления действиями роботом.  Контролирует мониторы, собирает данные датчиков.

Прошивка блока EV3 базируется на свободно распространяемой ОС Linux, что дает возможность создавать свои прошивки для блока. Подключить робота к компьютеру теперь возможно не только через USB и Bluetooth, но и по Wi-Fi. Между собой роботы также могут «общаться» по USB, Bluetooth и Wi-Fi. 
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	· 4 порта ввода: 1, 2, 3, 4 (для подключения датчиков к блоку EV3)

· 4 порта выхода: A, B, C, D (для подключения датчиков к блоку EV3)

· 1 Мини USB PC порт (для подключения блока EV3 к компьютеру)

· USB хост-порт (для подключения Wi-Fi-адаптера и “организации последовательного опроса”)

· Микро-SD Card порт (для увеличения объема доступной памяти EV3)



Проверить свои знания вы можете на тестах:
Робот Mindstorms-1 (минимум)


Перейти к тесту …
Робот Mindstorms-2 (расширенный)

Перейти к тесту …
(нажмите на кнопку Ctrl,  и удерживая ее щелкните по ссылке)
